附件1
报 价 单
一、项目名称：《面向室内大空间的起重机械无人机视觉巡检系统研究》科研材料采购
2、 报价：              元（大写：            ） 
[bookmark: _GoBack]本采购项目各采购标的报价如下：
	序号
	采购标的
	技术参数
	数量
	报价（元）

	1
	激光雷达无人机
	无人机轮廓长宽在280x240mm以上，单电池悬停续航时间不少于15min，能够通过额外配置的深度相机构建三维室内地图。悬停定位误差：垂直不大于±0.30m，水平不大于±0.30m。轨迹定位误差不大于1m。在室内不依赖GNSS信号的前提下，系统可设定航线轨迹，无人机可按照设定的航线飞行。无人机具有连接云台相机的硬件接口及巡检所需的图像处理功能，并提供无人机相关硬件接口软件源代码。
	1台
	

	2
	3D视觉无人机
	无人机轮廓长宽在280x240mm以上，单电池悬停续航时间不少于15min，能够通过额外配置的激光雷达构建三维室内地图。悬停定位误差：垂直不大于±0.30m，水平不大于±0.30m。轨迹定位误差不大于1m。在室内不依赖GNSS信号的前提下，系统可设定航线轨迹，无人机可按照设定的航线飞行。无人机具有连接云台相机的硬件接口及巡检所需的图像处理功能，并提供无人机相关硬件接口软件源代码。
	1台
	

	3
	巡检用云台视觉装置
	云台相机像素不少于400万，云台至少具有两个自由度，转角范围不低于90x45°，变焦倍数不小于6。
	1套
	

	4
	机巢及其控制器
	机巢控制器配置无人机开发所需环境，包括地面站、ROS机器人框架软件、3D地图等，通过机巢控制器对无人机进行开发调试，并通过地面站监控无人机飞行状态参数。机巢控制器中央处理器主频不低于2.4G Hz处理器，运行内存不小于8G，存储空间不小于128G。
	1套
	

	5
	其他配套零部件
	备用电池悬停续航时间不少于15min，充电器充电通道不少于2路，遥控器最远遥控距离不少于300m。
	1组
	

	合计
	



三、报价单位：                                 
四、联系人：             联系电话：            
五、说明：
1. 报价为含税报价，包含调试费、人工费、税费、交通住宿费等相关费用，不再另行增加。
2. 报价金额大小写不一致的，以大写为准。


                     报价单位（盖章）：   
报价时间：  年   月   日







