附件2
报 价 单

一、项目名称：                            
二、报价
	序号
	名称
	技术参数
	数量
	单价
控制价
（元）
	总价
(元)

	1
	光伏清洗机器人系统定制开发服务
	1、光伏清洁机器人系统结构设计开发。机器人移动平台结构设计主要包括前端滚刷刮板部件、机器人箱体部件、履带部件、吸尘部件、后端拖吸部件以及平台轻量化的设计开发，机构设计要求如下：
（1）前端滚刷刮板部件结构件材料为不锈钢，安装有扫尘滚刷、刮尘板和吸尘部件的粉尘吸口；
（2）机器人箱体部件材料为不锈钢，分为上盖板、侧板和底板；
（3）履带部件安装于机器人箱体部件的两侧，包含不锈钢同步带轮、橡胶履带和不锈钢支撑侧板；
（4）吸尘部件材料为塑料，安装有收尘桶和无刷吸尘电机；
（5）后端拖吸部件主体材料为铝合金，双侧安装两个尼龙支撑轮，底部边缘为直条毛刷，顶部为吸尘部件的粉尘吸口；
（6）前端滚刷刮板部件、后端拖吸部件分别安装于机器人箱体部件的前端、后端，与光伏板表面接触距离可调节。
（7）机器人移动平台轻量化设计，重量不大于35KG；直行最大移动速度不低于0.24 m/s。
2、光伏清洁机器人电控系统开发。机器人电控系统设计主要包含电机驱动结构、机器人控制系统和续航时间的设计开发，系统设计要求如下：
（1）机器人采用四电机驱动结构，可在不大于20度倾斜角度光伏板上稳定移动除尘作业。
（2）机器人控制系统包括遥控器、主控单元和除尘控制单元。
①主控单元以嵌入式芯片为核心，硬件集成多电机驱动功能，包含多路数字I/O、TTL串口和RS485接口；
②除尘控制单元与主控单元使用总线接口连接，主控单元通过指令发送可调节滚刷的转向和转速；
③遥控器带有两个方向遥感单元和若干拨杆开关，通过遥控器可以控制机器人移动和除尘。可操作的机器人移动形式包括前进、后退、自转、前后左右转向等；除尘的启停和转向可通过拨杆开关进行控制。
④主控单元与遥控器天空端使用TTL串口连接，使用S.Bus总线通信协议。
（3）机器人采用锂电池供电，单次满负荷连续作业时间不低于1.5小时。
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    三、报价单位：                            
四、联系人：           联系电话：         
五、说明：
1.报价为含税报价，包含人工费、交通费等相关费用，不再另行增加。
2.单价报价超过单价控制价为无效报价。
3.就合计金额采用最低价法进行评审。

                     报价单位（盖章）：   
报价时间：  年   月   日

