附件2
报 价 单

一、项目名称：                            
二、报价
	序号
	名称
	技术参数
	数量
	单价
控制价
（元）
	总价
(元)

	1
	吊装运载无人机控制系统开发服务
	吊装运载无人机控制系统包括四旋翼无人机飞行控制器和吊装装置控制器两个部分，通过地面站可遥控无人机实现对货物的移载过程，地面站指令包含：起飞、降落、特定姿态飞行、货物起吊和放下，设计要求如下：
1、飞行控制器硬件核心采用16位以上嵌入式芯片，带有RTK接口、GNSS接口、S.BUS接口、CAN接口、TTL串口数传接口、4G网络接口等通信接口，支持8路电调通道、2路PWM输出，TTL串口数传接口支持mavlink传输协议。飞行控制器可连接并采集机载GPS、IMU、磁罗盘等传感器数据。
2、吊装装置控制器核心采用16位以上嵌入式芯片，通过串口获取吊装装置绳索收放长度数据，打包为自定义协议包，再通过数传模块（串口连接）转发给地面站；
3、完成吊装负载四旋翼无人机系统的动力学模型建模，设计控制算法，实现负载速度、摆动角的准确控制和无人机抗摆稳定姿态控制。吊挂负载速度控制误差不大于0.12m/s，吊挂负载摆动角控制误差不大于度±4度，轨迹跟踪误差：X轴不大于±4cm，Y轴±4cm，Z轴±5cm；
4、吊装运载无人机控制系统可接收并执行地面站指令，完成起飞、降落、特定姿态飞行、货物起吊和放下。无人机电量低时，可以控制无人机自动降落到预设地点；
5、吊装运载无人机控制系统可实现无人机在四级风力下的稳定飞行作业。
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	合计
	1
	
	


    三、报价单位：                            
四、联系人：           联系电话：         
五、说明：
1.报价为含税报价，包含人工费、交通费等相关费用，不再另行增加。
2.单价报价超过单价控制价为无效报价。
3.就合计金额采用最低价法进行评审。

                     报价单位（盖章）：   
报价时间：  年   月   日

